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KARTA OPISU PRZEDMIOTU - SYLABUS

Nazwa przedmiotu
Systemy mechatroniczne w maszynach roboczych

Przedmiot

Kierunek studiéw Rok/semestr

Konstrukcja i eksploatacja srodkéw transportu 1/2

Studia w zakresie (specjalnosg) Profil studiéw

Maszyny robocze ogodlnoakademicki

Poziom studiéw Jezyk oferowanego przedmiotu
drugiego stopnia polski

Forma studiow Wymagalnos¢

stacjonarne obligatoryjny

Liczba godzin

Wyktad Laboratoria Inne (np. online)

15 0 0

Cwiczenia Projekty/seminaria

0 0

Liczba punktéow

1

Wyktadowcy

Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca: Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca:
dr inz. tukasz Gierz dopuszczalna druga osoba

email: lukasz.gierz@put.poznan.pl
tel. 61-6652225
Wydziat Inzynierii Ladowej i Transportu

ul. Piotrowo 3, 60-965 Poznan

Wymagania wstepne
Wiedza:Posiada podstawowe wiadomosci z zakresu teorii mechanizméw, automatyki, elektrotechniki i
elektroniki

Umiejetnosci: Potrafi analizowac¢ podstawowe funkcje podzespotéw mechatronicznych oraz znaich
zastosowanie

Kompetencje spoteczne: Ogdlna sprawnosé komunikacyjna oraz umiejetnos¢ pracy w zespole

Cel przedmiotu
Wyrobienie ogdélnej orientacji co do istoty systemdw mechatronicznych, zakresu zastosowan tych
systemoOw w terazniejszej i przysztej technologii zwtaszcza w zakresie maszyn roboczych
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Przedmiotowe efekty uczenia sie
Wiedza
1. Posiada elementarng wiedze o istocie systemow mechatronicznych w maszynach roboczych

2. Posiada podstawowg wiedze o elementach systemdéw mechatroniczncyh

3. Posiada podstawowg wiedze o kierunkach rozwoju systeméw mechatronicznych w maszynach
roboczych

Umiejetnosci
1. Potrafi opisa¢ podstawowe wtasciwosci oraz zastosowanie elementdw mechatronicznych

2. Rozumie kierunki i znaczenie zmian w zyciu spotecznym wywotanych przez postepy w uktadach
mechatronicznych

Kompetencje spoteczne
1. Rozumie kierunki i znaczenie zmian w zyciu spotecznym wywotanych przez postepy w uktadach
mechatronicznych

Metody weryfikacji efektdw uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:
Praca kontrolna lub zaliczenie pisemne

Tresci programowe

1. O istocie systemow mechatronicznych;

2. Elementy systemdw mechatronicznych. Aktory (silniki i napedy);

3. Elementy systemdw mechatronicznych. Aktory (silniki i napedy Cd.);

4, Elementy systemdw mechatronicznych. Sensory;

5. Elementy systemdw mechatronicznych. Sensory c.d.;

6. Modele matematyczne systemdw mechatronicznych;

7. Mikrosterowniki i technika cyfrowa w uktadach mechatronicznych na wybranym przyktadzie;
Metody dydaktyczne

1. Wyktfad z prezentacjg multimedialng
Literatura

Podstawowa
1. Heinmann B. Gerth W. Popp K. Mechatronika. PWN. 2001 (ttum. Z niem).

2. Shetty D. Kolk R. A. : Mechatronics system design PWS Publishing Company 1997.
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Uzupetniajaca

1. Isermann R. : Mechatronic systems. Springer Verlag 2005.

EUROPEJSKI SYSTEM TRANSFERU I AKUMULACII PUNKTOW (ECTS)

2. Tarnowski W. Kiczkowiak T. Keska W. Ociepa Z. Napedy w urzadzeniach mechatronicznych.

Politechnika Koszlinska 2015.

3. Praca Zbiorowa red. Jan Szlagowski. Automatyzacja pracy maszyn roboczych. Metodyka i

zastosowania

Bilans nakfadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 30 1,0
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 15 0,5
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do 15 0,5

kolokwium zaliczeniowego)*

1 . TV . ;. s .
niepotrzebne skresli¢ lub dopisac inne czynnosci




